
第一图书网, tushu007.com
<<嵌入式控制系统及其C/C++实现>>

图书基本信息

书名：<<嵌入式控制系统及其C/C++实现>>

13位ISBN编号：9787810774802

10位ISBN编号：7810774808

出版时间：2005-4

出版时间：北京航空航天大学出版社

作者：莱丁

页数：211

字数：319000

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<嵌入式控制系统及其C/C++实现>>

内容概要

本书是一本介绍如何利用现代工具设计控制系统的书籍，包含从实验调试到高级优化控制算法的多种
设计方法，所介绍的算法实现方法不仅包含经典的PID算法实现，同时还包含现代控制系统最优化设
计及其算法实现。
本书的重点是介绍如何利用现代分析和设计工具设计控制系统，包括C或C++语言以及MATLAB及其
工具箱软件。
为了充分理解和利用现代设计工具，本书提供了充足的设计实例，深入浅出地介绍了有关控制系统设
计建模的概念、实现以及仿真分析方法，包括SISO和MIMO系统的分析、建模、实现和仿真。
本书充分利用了现代设计工具的特点，避免了烦琐的数学推导，不仅适合于具有控制系统设计专业背
景的工程技术人员，同时也非常适合于无控制系统工程背景的开发人员。
    本书可以作为电子信息类本科高年级或硕士研究生有关课程的教科书。
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