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内容概要

本书是根据高级人才培养、新技术发展与应用的需求，结合国外卫星定位导航的最新进展，在概括总
结近年来作者及其研究生们的相关研究工作的基础上写成的。
主要内容包括：常用导航与定位系统的组成、工作原理和特点；卫星轨道和卫星定位导航基础；GPS
系统的信号结构和接收机工作原理；卫星定位导航的方法、数学模型和算法；卫星定位导航的误差及
误差消除方法；差分GPS和GPS增强系统；GPS相对定位与姿态确定的方法、算法及其在飞行器上的应
用；双静止卫星定位通信系统的定位方法和误差分析；正在建设中的欧洲伽利略导航卫星系统结构及
最新进展。
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书籍目录

第1章 绪论 1.1 导航的概念、方法和要求 1.2 常用导航定位系统简介 1.3 GPS系统的组成、工作原理和特
点 1.4 GPS应用综述第2章 参考系和卫星轨道 2.1 协议天球坐标系 2.2 协议地球坐标系 2.3 全球大地系统
2.4 时间体系 2.5 卫星轨道描述第3章 GPS信号结构与接收机工作原理 3.1 信号结构与调制技术 3.2 导航
电文 3.3 星位置和速度的计算 3.4 伪随机码测距 3.5 GPS接收机的工作原理第4章 GPS观测方法及数学模
型 4.1 GPS定位的基本概念 4.2 观测方程 4.3 观测方程的线性化 4.4 相位观测数据的组合处理第5章 GPS
测码伪距动态定位计算 5.1 经典导航定位算法 5.2 观测卫星的几何精度衰减因子及最佳星座的选择 5.3 
线性化求解的导航算法 5.4 应用卡尔曼滤波器的导航算法 5.5 基于GPS的组合导航系统第6章 GPS系统偏
差和误差分析 6.1 偏差和误差分析 6.2 用户等效距离误差(UERE) 6.3 卫星的主要误差 6.4 信号传播中的
主要误差 6.5 与接收设备有关的误差 6.6 其他误差来源 6.7 美国政府对GPS用户的限制性政策与用户的
措施第7章 GPS增强系统 7.1 概述 7.2 差分GPS的主要类型 7.3 码伪距多重差分算法 7.4 SCATI差分格式
7.5 差分GPS的误差分析 7.6 停止执行SA政策对民用航空及差分GPS的影响 7.7 GPS的现代化及其实质第8
章 GPS相对定位与姿态确定 8.1 GPS相对定位的概念和方法 8.2 GPS相对定位的原理 8.3 GPS相对定位的
误差与精度分析 8.4 GPS确定姿态的原理和观测方程 8.5 利用GPS确定姿态的方法和算法 8.6 GPS确定姿
态的误差与误差分析 8.7 GPS相对定位与姿态确定在飞行器上的应用第9章 双静止卫星定位通信系统 9.1
双静止卫星定位通信系统的组成和特点 9.2 双静止卫星定位通信系统的工作原理 9.3 双静止卫星定位系
统的定位方法 9.4 双静止卫星定位系统的定位误差分析第10章 欧洲新一代卫星导航系统GALILEO系统
10.1 GALILEO系统概述 10.2 GALILEO系统的总体结构和组成 10.3 GALILEO系统的信号 10.4 GALILEO
系统导航服务的定义 10.5 GALILEO系统的特点及其与GPS系统的关系 10.6 新技术在GALILEO系统建设
过程中的应用 10.7 GALILEO系统未来应用分析参考文献
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