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内容概要

　　《信号与系统简明教程》共分9章，主要讨论信号与系统的分析和研究方法，包括信号的时域分
析、信号的频域分析等。
为了方便教师教学和读者自学，《信号与系统简明教程》还配备了电子课件，以及配套的《信号与系
统习题解答与实验指导》。
　　《信号与系统简明教程》可以作为本专科院校的教材或参考书，也可作为相关专业从业人员的技
术资料。
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