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内容概要

本书共12章,主要内容包括绪论、鱼雷流体力学与运动方程、战雷头、鱼雷导航与控制系统、鱼雷自导
系统、鱼雷动力推进系统、操雷系统与试验技术、鱼雷发射装置、反鱼雷技术、鱼雷总体技术等。
结合国内外一些具体型号的鱼雷，本书较详细地介绍了鱼雷各部分的结构及基本工作有理，反映了国
内外鱼雷研究的新技术和新成果，并对鱼雷发展趋势进行了展望。
    本书可作为高等学校鱼雷各专业的本科生技术基础课教材和研究生参考教材，也可供从事鱼雷研究
、生产、试验的工程技术人员和技术管理人员作参考。
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编辑推荐

　 其他版本请见：《国防科工委&ldquo;十五&rdquo;规划教材&middot;兵器科学与技术：水中兵器概
论（鱼雷分册）（第2版）》
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