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内容概要

本书系统地介绍了工业机器人的基本原理、机械系统设计、传感技术、控制技术、轨迹规划与编程方
法、工程应用实例等内容。
本书是一本理论与实用技术兼顾、机电并重的工业机器人入门教材，书中不仅介绍了有关的基础知识
，还介绍了一些工业机器人的新知识和新技术内容。
 本书可作为机电一体化、机械工程、自动化等专业的专科教材和相近专业的本科教材以及职业与成人
高等教育的相应专业教学用书，也可作为有关工程技术人员的参考书。
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