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内容概要

　　《多变量反馈控制——分析与设计》(第2版)以严谨易读的方式介绍了鲁棒多变量控制系统的分析
和设计。
着重讲述实际的反馈控制，而不是一般的系统理论，力求使读者能够深刻了解反馈控制的优势和不足
。

　　第2版涵盖了本领域的最新发展，进行了全面的修订和更新：
　　使用全新的一章介绍线性矩阵不等式(LMIs)的使用，这是第二版的特色；
　　给出关于RHP极点和RHP零点对系统产生的基本性能限制的研究成果；
　　介绍有关自寻优控制和被控变量选择的最新资料；
　　提供PID控制的简单IMC调整规则；
　　涵盖了一些附加材料，包括不稳定对象、反馈放大器、下增益裕量以及把积分作用引入LQG控制
的清晰策略；
　　列举了大量应用实例、习题和具体案例，其中频繁使用了Matlab和新型鲁棒控制工具箱。

　　《多变量反馈控制——分析与设计》(第2版)是本科高年级学生和研究生学习多变量控制课程的优
秀教材；对于想了解多变量控制及其局限性，以及如何在实际中使用多变量控制的工程师来说，《多
变量反馈控制——分析与设计》(第2版)也是一个极宝贵的工具；而有关控制结构设计的分析方法和资
料在新兴的系统生物学领域必将是非常有用的。
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媒体关注与评论

　　“该书在控制器设计方面提出了大量的深刻见解和使用技巧，这使工业控制工程师受益匪浅。
它既可以作为参考书使用，也是一本很好的教材。
”　　——美国《应用力学评论》　　　　“总之，这本书不仅可以作为本科生和研究生在多变量控
制技术方面的基础教材，还可作为控制工程师的宝贵信息来源。
”　　——美国《国际自适应控制与信号处理杂志》
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编辑推荐

西格德·斯科格斯特德和伊恩·波斯尔思韦特编著的《多变量反馈控制——分析与设计》(第2版)讨论
了实际的反馈控制。
反馈在控制系统中是用来改变系统的动态行为(通常是使系统稳定且充分快速)，降低系统对信号不确
定性(扰动)和模型不确定性的灵敏度。
本书涵盖的重要题目包括：经典频域法；利用奇异值分解的多变量系统方向性分析；输入-输出能控
性(对于对象固有的控制限制)；模型不确定性与鲁棒性；性能要求；控制器设计与模型简化方法；控
制结构选择与分散控制；线性矩阵不等式LMI。
    本书适合作为研究生多变量控制方面的入门教材，也可用于高年级本科课程。
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