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内容概要

　　本书系统全面地介绍了现代汽车控制及其智能化的基本内容，着重于基本概念、基本理论和基本
方法的论述。
全书共分10章，内容有汽车控制基本知识，汽车控制系统的数学模型，汽车控制系统的时域分析，汽
车控制系统的频域分析，汽车控制系统的稳定性及其判据，汽车控制系统的校正和设计，汽车数字控
制系统，汽车智能控制，现代汽车控制技术应用及未来汽车发展。
在很多章节均安排了MATLAB的具体应用实例，每章都有适当的例题和习题。

　　本书可供高等学校车辆工程、机电与动力工程、汽车电子控制及内燃机技术、机械控制工程、过
程控制、工业电气自动化、机械设计与制造、液压控制、计算机控制与应用等专业本科生、研究生、
成教和函授使用，也可供教师和工程技术人员阅读。
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