
第一图书网, tushu007.com
<<智能控制>>

图书基本信息

书名：<<智能控制>>

13位ISBN编号：9787560332345

10位ISBN编号：756033234X

出版时间：2011-12

出版时间：哈尔滨工业大学出版社

作者：李士勇，李巍　著

页数：248

字数：385000

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<智能控制>>

内容概要

智能控制研究是用计算机模拟人的智能，实现对难以建立精确数学模型的复杂非线性被控对象进行精
确有效控制的理论、技术与方法。
本书在综合国内外智能控制研究成果的基础上，突出反映了作者在该领域的理论与应用研究成果。
主要内容包括：智能控制引论；模糊控制；神经控制；专家控制与仿人智能控制；递阶智能控制与学
习控制；基于多智能体的智能控制；基于智能优化的智能控制；智能控制的工程应用实例。
全书以智能为核心，以信息为载体，以反馈为手段，以控制为目标，视角独特，体系新颖，由浅入深
、深入浅出地阐述智能控制的基本概念、原理、方法及其应用实例。

本书可供信息、控制、自动化、计算机应用、人工智能及相关专业科技人员使用，也可作为高等院校
有关专业研究生和高年级本科生教材及参考书。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<智能控制>>

作者简介

Page 3



第一图书网, tushu007.com
<<智能控制>>

书籍目录
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　1．1 自动控制的基本问题
　 1．1．1　什么是自动控制
　 1．1．2　为什么需要自动控制
　 1．1．3　对自动控制的基本要求
　 1．1．4　为什么控制难以实现快稳准
　1．2　自动控制的基本原理
　 1．2．1　维纳控制论的创立
　 1．2．2　自动控制的精髓——反馈
　 1．2．3　反馈在闭环控制中的作用
　 1．2．4　反馈控制的基本模式
　1．3　控制理论发展的三阶段论
　 1．3．1　经典控制理论
　 1．3．2　现代控制理论
　 1．3．3　智能控制理论
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　1．4　智能控制理论引论
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　 1．4．4　智能控制的基本功能
　 1．4．5　智能控制的基本要素
　 1．4．6　智能控制系统的结构
　 1．4．7　智能控制的基本类型
第2章　模糊控制
　2．1　模糊控制概述
　 2．1．1　模糊控制的基本概念
　 2．1．2　模糊控制的创立与发展
　 2．1．3　模糊控制器的基本形式
　⋯⋯
第3章　神经控制
第4章　专家控制与仿人智能控制
第5章　递阶智能控制与学习控制
第6章　基于多智能体的智能控制
第7章　基于智能优化的智能控制
第8章　智能控制的工程应用实例
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章节摘录

版权页：   插图：   第1章 智能控制引论 控制理论经历了经典控制理论、现代控制理论和智能控制理论
三个发展阶段。
本章首先对自动控制的基本概念、基本问题、基本思想、基本原理进行了精辟阐述；然后，对三种控
制理论的发展历程、它们的区别、关系及其本质特征深刻地进行了剖析，这些内容是系统学习、深入
研究智能控制理论的重要基础。
最后，论述了智能控制的概念、原理、结构、功能、分类等内容。
 1.1 自动控制的基本问题 1.1.1 什么是自动控制 所谓控制是指某个主体使其他客体（对象）按一定的目
的来动作（运行）。
 自动控制是指在无人参与的情况下，利用控制装置使被控对象自动地按期望的规律运行或保持状态不
变。
例如，人们利用抛掷石块击打猎物，这是人对石块运动（轨迹）的一种控制；利用离心球对蒸汽机速
度的控制；卫生间中浮球机构对水箱水位的控制；今天人们对卫星、飞船、空间站飞行轨道与姿态的
精确控制等等。
从民用的儿童电子玩具、家电产品到国防现代化的武器系统，航海、航空、航天运载工具及太空探索
等都离不开自动控制。
 上述的自动控制的定义包括三个要素：一是被控对象，二是控制装置，三是期望的目标及约束条件。
被控对象可以小到一个元件、器件、装置，也可以大到一个系统，一个生产过程等；控制装置指控制
器及相关设施；期望的目标指运行规律及性能指标，约束条件指无人参与控制，被控对象及环境所允
许的运行条件。
这里的“自动控制”是区别于手动控制的。
因此，“自”字就有两层含义：一是“自己”指控制装置本身；二是“自动”指无需人参与。
但须指出，有些高级的自动控制系统——人机系统是在部分有人参与下进行的，如空间站与飞船交会
对接过程的测控系统就是这样的人机自动控制系统，有些指令是在运行过程中由专家给出的。
 被控对象期望的运行规律又称为给定信号。
给定信号通常可分为三类：一类是阶跃信号，即给定一个常值信号，目的是使被控对象的输出保持某
一个常值或某一状态不变；二是斜坡信号，目的是使被控对象的输出跟踪这个变化的斜坡信号；三是
任意变化的信号，如斜坡信号和阶跃信号的组合，或正弦周期信号等。
 自动控制系统根据上述输入信号是阶跃信号、斜坡信号和任意变化信号的三种不同形式，分别称它们
为自动调节系统（自动调整系统、恒值调节系统）、随动系统（跟踪系统、伺服系统）和自动控制系
统。
一般而言，把它们统称为自动控制系统。
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