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内容概要

　　本书介绍了20世纪以来的机器人技术的发展，甄选了10位具有代表性的科学家，并介绍了他们发
明的适用于各种领域与场合的机器人：工业机器人、家用机器人、服务型机器人、人形机器
人&hellip;&hellip;从书中我们也可以看到，这些发明界的先锋者正在通过自己的努力，一步步地改变我
们所生活的世界，将尖端科技带到人们的日常生活中来。
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作者简介

　　哈里·亨德森，是一位撰写科技、计算机技术、数学、传记和历史图书的作家．编辑。
他曾在Facts On File出版公司出版过《在计算机与电子太空中的就业机会》、《信息时代的私密空间》
、《现代数学》(被纽约公共图书馆评为1997年最佳“青少年图书”)。
《计算机科学技术百科全书》被《选择》杂志重点推荐。
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章节摘录

　　在社会上的影响　　尽管控制论的技术前景十分乐观，但在第二次世界大战期间，维纳却经常陷
入失落与彷徨的境地——当他看到这项新科学对社会产生的消极影响之后。
　　维纳最关心的问题是控制论作为一种自动控制上的革命性成果，如何对社会产生积极的影响。
1946年，在纽约科学学会召开的一次会议上，维纳就预言计算机将成为“未来自动控制领域的核心系
统”，另外，他也不无激情地指出：“在人与人之间组成一个更大更宏阔的交流系统”将成为人类的
终极理想。
　　但是，这对全世界的经济乃至社会生活来说，又意味着什么呢？
维纳曾经这样写道：　　“（控制论）给了人类一个全新的也是最有效率的机械手，大大地节约了劳
动力成本。
这介机械手不但能尽可能地提高经济效益，不像普通劳动力那样，包舍着直接的消极作用，而是趋利
避害。
因此不论如何，每一介劳动者们都接受了这样一个事实，那就是他们在与机械劳动者竞争的时候，意
识到了机械劳动者所占有的优势，占据制胜地位的总是机械劳动者们。
”　　半个世纪以后，在经济全球化的背景下，当经济的增长越来越依赖于廉价劳动力的时候，维纳
的话也成为一个越来越让人感觉不安的预言。
　　在维纳的有生之年，这项新技术受到了越来越多的重视，其应用也看不出任何衰退或停滞的迹象
，而是如同雪球一般越滚越大。
　　⋯⋯
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编辑推荐

　　“发现与发明的里程碑”系列丛书的8部分册都贯穿一个简单而强大的思想——科学技术是人们
在日常生活中理解世界和彼此了解不可缺少的一部分－结合人物传记、科学原理和历史，每《现代机
器人技术：万能机器的制造》都通过影响社会和为后续研究打下基础的创新将科技思想的进程娓娓道
来。
　　《现代机器人技术》一书用生动有趣的笔触．记述了对现代机器人技术作出巨大贡献的11位科学
家，引人入胜：每一章包括科学家取得的成就、个人性格、遇到的专业困难以及最有价值的贡献，正
文后附生平年表及扩展阅读等参考文献。
　　《现代机器人技术：万能机器的制造》介绍的人物（及研究领域）如下：　　诺伯特·维纳（控
制论）　　罗德尼·布鲁克斯《考格机器人》　　约瑟夫·英格伯格（通用机械手）　　广濑将人（
阿西莫机器人）　　马克·莱伯特（“会走路的”机器人）　　辛西亚·布雷泽尔（科斯麦特机器人
）　　科林·安格与海伦·格雷纳（艾罗伯特公司）　　汉斯·莫拉维克（机器人与人）　　丹娜·
雪莉（空间探索型机器人技术）凯文·沃维克（仿生学）　　《现代机器人》包含现代机器人及相关
学科40张黑白照片和插图及学科发展年表、扩展阅读。
“发现与发明的里程碑”系列丛书描述了人类对科学知识的认识、探索和革新的探求，是学生、教师
及广大读者必读的科普书籍。
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