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内容概要

　　本书由多年主讲该课程的几位教师联合编写。
内容包括状态空间概念，状态方程建立及求解，李亚普诺夫稳定理论，能控、能观性，极点配置和观
测器，以及最优控制问题和基本解决方法：即变分法，动态规划和极大值原理。
书中编入大量例题和习题，并将难点和重点寓于例题和习题之中。
不少例题求解时都使用了Matlab这一当代流行的实用工具。
　　全书论述清楚，层次分明，语言精练，基本概念、定理和定义叙述扼要、准确。
　　本书可用作高校自动化学科及相关专业本科教材，也可用于工程技术人员进修和自学。
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编辑推荐

全书由绪论和1—6章组成。
前五章讲授状态空间概念，状态方程，状态方程求解，能控、能观性，稳定性和极点配置及观测器；
第6章讲授最优控制。
    为了将重点和难点讲透，并便于学生理解和掌握，每章都编入了大量例题和习题，有意识地将书中
的重点和难点寓于例题和习题之中，反复引导学生学习理解。
    书中大部分例题都涉及到Matlab工具箱的应用和有关程序的编写，学生如能深入其中，在大学学习
阶段就可熟悉和掌握这一实用工具。
    本书可用作自动化学科和相关专业本科生学习“现代控制理论”课程的教材，也可用作工程技术人
员进修和自学。
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