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前言

大学最重要的功能是向社会输送人才。
大学对于一个国家、民族乃至世界的重要性和贡献度，很大程度上是通过毕业生在社会各领域所取得
的成就来体现的。
中国科学技术大学建校只有短短的五十年，之所以迅速成为享有较高国际声誉的著名大学之一，主要
就是因为她培养出了一大批德才兼备的优秀毕业生。
他们志向高远、基础扎实、综合素质高、创新能力强，在国内外科技、经济、教育等领域做出了杰出
的贡献，为中国科大赢得了“科技英才的摇篮”的美誉。
2008年9月，胡锦涛总书记为中国科大建校五十周年发来贺信，信中称赞说：半个世纪以来，中国科学
技术大学依托中国科学院，按照全院办校、所系结合的方针，弘扬红专并进、理实交融的校风，努力
推进教学和科研工作的改革创新，为党和国家培养了一大批科技人才，取得了一系列具有世界先进水
平的原创性科技成果，为推动我国科教事业发展和社会主义现代化建设做出了重要贡献。
据统计，中国科大迄今已毕业的5万人中，已有42人当选中国科学院和中国工程院院士，是同期（
自1963年以来）毕业生中当选院士数最多的高校之一。
其中，本科毕业生中平均每1000人就产生1名院士和七百多名硕士、博士，比例位居全国高校之首。
还有众多的中青年才俊成为我国科技、企业、教育等领域的领军人物和骨干。
在历年评选的“中国青年五四奖章”获得者中，作为科技界、科技创新型企业界青年才俊代表，科大
毕业生已连续多年榜上有名，获奖总人数位居全国高校前列。
鲜为人知的是，有数千名优秀毕业生踏上国防战线，为科技强军做出了重要贡献，涌现出二十多名科
技将军和一大批国防科技中坚。
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内容概要

本书汇集了众多长期积极致力于控制系统理论及应用研究的学者的论文。
这些学者绝大部分都来自于同一所母校——拥有五十年辉煌历史的中国科学技术大学。
本书的结集出版也是为了庆祝2008年中国科学技术大学五十周年华诞。
    本书共分十五章，涵盖了控制系统理论及其应用的许多方面。
书中控制系统理论的具体内容有：自适应控制、分岔控制、数字控制、容错控制、H-infinity控制、学
习控制、神经和模糊控制、非线性控制、优化、参数估计、预测控制、鲁棒控制、随机控制、系统辨
识和变结构控制；控制应用的内容：包括飞行器飞行控制、建筑物震动控制、微机控制系统、医疗机
器人、投资组合管理、机器人编队控制和智能结构。
    本书的各个章节技术性强，内容丰富，可作为工程、应用数学和相关学科本科生、研究生以及相关
科技工作者学习和研究控制系统理论及应用的参考书。
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章节摘录

插图：It is now established that structural control is an important issue ondesigning new structures and retrofitting
structures for earthquakes and winds[1]. Structural control had its roots primarily in such aerospace related
problems and in flexible space structures. Then, it was moved quickly into civilengineering and
infrastructurerelated issues, such as building and bridge protection against extreme loads such as earthquakes and
providing human comfort in the structure during noncritical times [2]. Structural control involvesnowadays the
integration of diverse disciplines such as computer science, dataprocessing, control theory, material science,
sensing technology, stochastic processes, system dynamics, mechanics, etc, focused to engineering areas as
mechanical, civil, naval, aerospace, etc. Researchers have developed structuralcontrol systems since approximately
100 years ago when John Milne, professor of engineering in Japan, built a small house of wood and placed it on
ballbearings to demonstrate that a structure could be isolated from earthquakeshaking. However, only laboratory
level applications were reached out. In the1960s, the concept of passive control was applied to buildings and
bridges inthe form of base isolation schemes. Concepts such as active and semiactivecontrol are not more than 30
years old in structural control [3]. In this sense,the structural control Can be considered as relatively new in the
control fieldand several limitations have been present during the development of controlmethodology and its
application. This research will focus on control theory issues outlining some of the most relevant methods adopted
to cope with specificfeatures of vibration control for smart structures.
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编辑推荐

《控制系统理论及应用进展(英文版)》为当代科学技术基础理论与前沿问题研究丛书，中国科学技术
大学校友文库教材之一。
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