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内容概要

　　《电工技术与电子技术基础（第3版）》是根据高等工科学校电工课程教学指导小组审定的《电
工技术》、《电子技术》课程的教学基本要求编写的，内容包括电路的基本定律与分析方法，正弦交
流电路，电路的暂态过程，变压器和电磁铁，电动机，继电接触控制电路，晶体二极管与整流、滤波
及并联稳压电路，晶体三极管和基本放大电路，集成运算放大器，组合逻辑电路，触发器和时序逻辑
电路。
　　《电工技术与电子技术基础（第3版）》可作为高等工科院校（含独立学院）非电类专业本科生
、大专生学习电工学的教材，也可作为高等职业技术学院实用性本科及专科的教材以及工程技术人员
的参考书。
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章节摘录

　　这种调速方法比较简便经济，在金属切削机床中广泛使用的多速电动机就是这种调速方法的应用
，但是它不能实现平滑无级调速。
由于笼形转子电流产生旋转磁场的磁极对数随定子旋转磁场磁极对数改变而改变，并且与定子旋转磁
场的磁极对数相等，而绕线式异步电动机的转子绕组产生的磁极却是固定不变的，因此绕线式电动机
不能用改变磁极对数的方法来达到调速。
特别应指出，不是所有的电动机都能采用改变磁极对数来调速，它只限于多速电动机上使用。
　　5.3.3.3 改变转差率调速　　只有绕线式电动机才能用改变转差率来调速，对笼形电动机却不能采
用。
详细分析见第5.4节绕线式异步电动机。
　　以上三种调速方法都不十分理想，这是异步电动机的不足之处。
但是由于结构简单，生产工艺不复杂以及价格低廉等优点，在调速要求不高的场合自然仍采用异步电
动机。
对调速性能要求高的场合只有用直流电动机来取代交流异步电动机。
　　5.3.4 制动　　电动机断开电源后，因转子及拖动系统的惯性作用，电动机总要经过一段时间才能
完全停下来。
在某些生产机械上要求电动机能准确停位和迅速停车，以提高生产效率，保证工作安全。
于是在电动机断开电源后，要采取一定的措施使电动机迅速地停下来，这些措施称制动（俗称刹车）
。
制动的方法有机械制动和电气制动两种。
机械制动通常是利用电磁铁制成电磁抱闸来实现的。
电动机运转时，电磁抱闸的线圈与电动机同时得电，电磁铁吸合，使抱闸打开。
电动机断电，抱闸线圈同时失电，电磁铁释放，在弹簧作用下，抱闸把电动机转子紧紧抱住，迅速使
电动机停转。
电气制动是利用电气的作用及不同的电器组成的线路，使电动机转子导体内产生一个与转子旋转方向
相反的制动力矩，从而使电动机迅速停转。
常用的电气制动方法有以下几种。
 　　&hellip;&hellip;
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编辑推荐

　　《电工技术与电子技术基础（第3版）》：面向高等工程教育　　注重学生能力培养　　以实用
够用为宗旨　　融理论实践于一体
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