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内容概要

　　本书系统地介绍了ARM嵌入式系统的基本结构、开发和ARM处理器的编程，并结合流行的嵌入
式系统介绍了如何移植。
本书言简意赅、通俗易懂，知识点覆盖全面，详细讲述了最新的ARM
Cortex-M3内核及STM32处理器编程，使读者能够更好地掌握ARM处理器及相应的嵌入式系统设计。

　　本书分为四篇，共23章，全面详细地讲述了ARM处理器的原理、程序设计方法、ARM处理器编程
指南及嵌入式系统移植。
首先介绍了ARM处理器的构架及如何搭建一个ARM嵌入式开发平台，接着介绍了ARM
Cortex-M3的指令集，基于Cortex-M3的STM32系列芯片及一些典型的嵌入式操作系统。
然后结合STM32的各个功能部件详细讲解了ARM处理器的硬件编程方法。
最后本书还介绍了基于ARM
Cortex-M3的STM32芯片如何移植流行的嵌入式操作系统。

　　本书附赠DVD光盘1张，内容包括超大容量手把手教学视频、电子教案（PPT）、编程参考宝典电
子书、源代码及各章习题答案。
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　　13.1.3 USART接收器
　　13.1.4 LIN模式
　　13.1.5 USART同步模式
　　13.1.6 USART单线半双工通信
　　13.1.7 USART的智能卡功能
　　13.1.8 USART的IrDA模式
　　13.1.9 USART的DMA通信
　　13.1.10 USART的硬件流控制
　　13.1.11 USART的中断请求
　　13.2 USART编程方法
　　13.2.1 USART寄存器结构
　　13.2.2 USART寄存器复位函数
　　USART_DeInit
　　13.2.3 参数初始化函数
　　USART_Init
　　13.2.4 复位USART_InitStruct
　　函数USART_StrucInit
　　13.2.5 使能或禁用USART函数
　　USART_Cmd
　　13.2.6 使能或禁用中断函数
　　USART_ITConfig
　　13.2.7 使能或禁用DMA函数
　　USART_DMACmd
　　13.2.8 设置节点地址函数
　　USART_SetAddress
　　13.2.9 选择唤醒方式函数
　　USART_WakeUpConfig
　　13.2.10 USART模式函数USART_
　　ReceiverWakeUpCmd
　　13.2.11 LIN间隔检波长度函数USART_
　　LINBreakDetectionConfig
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　　13.2.12 使能或者禁用LIN模式
　　函数USART_LINCmd
　　13.2.13 发送数据函数USART_
　　SendData
　　13.2.14 接收数据函数USART_
　　ReceiveData
　　13.2.15 传输间断字符函数
　　USART_SendBreak
　　13.2.16 设置预警时间函数
　　USART_SetGuardTime
　　13.2.17 设置时钟预分频器函数
　　USART_SetPrescaler
　　13.2.18 使能或者禁用智能卡模式函数
　　USART_SmartCardCmd
　　13.2.19 使能或禁用NACK函数
　　USART_SmartCardNackCmd
　　13.2.20 使能或者禁用半双工模式函数
　　USART_HalfDuplexCmd
　　13.2.21 配置IrDA模式函数USART_ IrDAConfig
　　13.2.22 使能或者禁用IrDA模式
　　函数USART_IrDACmd
　　13.2.23 获取标志是否置位函数
　　USART_GetFlagStatus
　　13.2.24 清除未决标志函数
　　USART_ClearFlag
　　13.2.25 获取中断状态函数
　　USART_GetITStatus
　　13.2.26 清除中断未决位函数USART_
　　ClearITPendingBit
　　13.3 CAN结构
　　13.3.1 初始化模式
　　13.3.2 正常模式
　　13.3.3 睡眠模式
　　13.3.4 测试模式
　　13.3.5 静默模式
　　13.3.6 环回模式
　　13.3.7 环回静默模式
　　13.4 CAN编程方法
　　13.4.1 CAN寄存器结构
　　13.4.2 CAN寄存器复位函数
　　CAN_DeInit
　　13.4.3 参数初始化函数CAN_Init
　　13.4.4 过滤参数初始化函数
　　CAN_FilterInit
　　13.4.5 复位CAN_InitStruct函数
　　CAN_StructInit
　　13.4.6 使能或禁用CAN中断函数
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　　CAN_ITConfig
　　13.4.7 初始化报文发送函数
　　CAN_Transmit
　　13.4.8 检查报文发送函数
　　CAN_TransmitStatus
　　13.4.9 取消发送函数CAN_
　　CancelTransmit
　　13.4.10 释放FIFO函数CAN_
　　FIFORelease
　　13.4.11 获取挂起报文数量函数
　　CAN_MessagePending
　　13.4.12 报文接收函数CAN_Receive
　　13.4.13 低功耗模式函数CAN_Sleep
　　13.4.14 唤醒CAN模块函数
　　CAN_WakeUp
　　13.4.15 获取CAN标志函数
　　CAN_GetFlagStatus
　　13.4.16 清除挂起标志CAN_ClearFlag
　　13.4.17 获取中断状态函数
　　CAN_GetITStatus
　　13.4.18 清除中断挂起位函数
　　CAN_ClearITPendingBit
　　13.5 综合练习
　　13.6 小结
　　13.7 习题
　第14章 同步串行通信接口
　　（ 教学视频：52分钟）
　　14.1 SPI结构
　　14.1.1 SPI从模式工作原理
　　14.1.2 SPI主模式工作原理
　　14.1.3 SPI通信的CRC
　　14.1.4 SPI的DMA通信
　　14.1.5 SPI的中断请求
　　14.2 SPI编程方法
　　14.2.1 SPI寄存器结构
　　14.2.2 复位SPI外设寄存器函数
　　SPI_DeInit
　　14.2.3 初始化外设SPIx寄存器
　　函数SPI_Init
　　14.2.4 设置SPI_InitStruct结构
　　成员函数SPI_StructInit
　　14.2.5 使能或者禁用SPI外设
　　函数SPI_Cmd
　　14.2.6 使能或者禁用SPI中断函数
　　SPI_ITConfig
　　14.2.7 使能或者禁用SPI的DMA
　　请求函数SPI_DMACmd
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　　14.2.8 发送数据函数SPI_SendData
　　14.2.9 接收数据函数SPI_Receive
　　Data
　　14.2.10 配置NSS引脚函数SPI_
　　NSSInternalSoftwareConfig
　　14.2.11 使能或者禁用SPI SS输出
　　函数SPI_SSOutputCmd
　　14.2.12 设置SPI数据大小函数
　　SPI_DataSizeConfig
　　14.2.13 发送CRC值函数
　　SPI_TransmitCRC
　　14.2.14 使能或者禁用CRC值计算
　　函数SPI_CalculateCRC
　　14.2.15 获取CRC寄存器值函数
　　SPI_GetCRC
　　14.2.16 获取CRC多项式寄存器值函数
　　SPI_GetCRCPolynomial
　　14.2.17 双向模式下数据方向函数SPI_
　　BiDirectionalLineConfig
　　14.2.18 获取SPI标志位函数
　　SPI_GetFlagStatus
　　14.2.19 清除挂起标志位函数
　　SPI_ClearFlag
　　14.2.20 获取SPI中断函数
　　SPI_GetITStatus
　　14.2.21 清除中断挂起位函数
　　SPI_ClearITPendingBit
　　14.3 I2C结构
　　14.3.1 I2C从模式工作原理
　　14.3.2 I2C主模式工作原理
　　14.3.3 SMBus功能
　　14.3.4 I2C的DMA功能
　　14.3.5 I2C的中断请求
　　14.4 I2C编程方法
　　14.4.1 I2C寄存器结构
　　14.4.2 复位I2C外设寄存器函数
　　I2C_DeInit
　　14.4.3 初始化I2C外设函数I2C_Init
　　14.4.4 复位I2C_InitStruct结构
　　函数I2C_StructInit
　　14.4.5 使能或者禁用I2C外设
　　函数I2C_Cmd
　　14.4.6 使能或者禁用DMA请求
　　函数I2C_DMACmd
　　14.4.7 标示最后DMA传输函数
　　I2C_DMALastTransferCmd
　　14.4.8 产生起始信号函数
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　　I2C_GenerateSTART
　　14.4.9 产生停止信号函数
　　I2C_GenerateSTOP
　　14.4.10 使能或者禁用应答函数
　　I2C_AcknowledgeConfig
　　14.4.11 配置I2C首地址2函数
　　I2C_OwnAddress2Config
　　14.4.12 使能或者禁用双重地址模式
　　函数I2C_DualAddressCmd
　　14.4.13 使能或者禁用通用调用特性
　　函数I2C_GeneralCallCmd
　　14.4.14 使能或者禁用I2C中断
　　函数I2C_ITConfig
　　14.4.15 发送数据函数I2C_SendData
　　14.4.16 接收数据函数
　　I2C_ReceiveData
　　14.4.17 发送地址字节函数
　　I2C_Send7bitAddress
　　14.4.18 读取I2C寄存器函数
　　I2C_ReadRegister
　　14.4.19 使能或禁用软件复位函数
　　I2C_SoftwareResetCmd
　　14.4.20 配置驱动SMBAlert引脚函数
　　I2C_SMBusAlertConfig
　　14.4.21 使能或者禁用PEC传输
　　函数I2C_TransmitPEC
　　14.4.22 选择PEC位置函数
　　I2C_PECPositionConfig
　　14.4.23 使能或禁用PEC计算值
　　函数I2C_CalculatePEC
　　14.4.24 获取PEC值函数
　　I2C_GetPEC
　　14.4.25 使能或者禁用I2C ARP
　　函数I2C_ARPCmd
　　14.4.26 使能或禁用I2C时钟伸展函数
　　I2C_StretchClockCmd
　　14.4.27 配置占空比函数I2C_FastMode
　　DutyCycleConfig
　　14.4.28 获取最近的I2C事件
　　函数I2C_GetLastEvent
　　14.4.29 检查I2C事件函数
　　I2C_CheckEvent
　　14.4.30 获取I2C标志位函数
　　I2C_GetFlagStatus
　　14.4.31 清除挂起标志函数
　　I2C_ClearFlag
　　14.4.32 获取I2C中断函数

Page 16



第一图书网, tushu007.com
<<21天学通ARM嵌入式开发>>

　　I2C_GetITStatus
　　14.4.33 清除中断挂起位函数
　　I2C_ClearITPendingBit
　　14.5 综合练习
　　14.6 小结
　　14.7 习题
　第15章 通用定时器系统
　　（ 教学视频：39分钟）
　　15.1 系统计时器（SysTick）及其
　　编程方法
　　15.1.1 SysTick寄存器结构
　　15.1.2 配置SysTick时钟源函数
　　SysTick_CLKSourceConfig
　　15.1.3 设置SysTick重载值函数
　　SysTick_Setreload
　　15.1.4 使能或禁用SysTick计数器
　　函数SysTick_CounterCmd
　　15.1.5 使能或者取消SysTick中断
　　函数SysTick_ITConfig
　　15.1.6 获取SysTick计数器值函数
　　SysTick_GetCounter
　　15.1.7 获取SysTick标志位函数
　　SysTick_GetFlagStatus
　　15.2 通用定时器（TIM）结构
　　15.2.1 时基单元
　　15.2.2 计数器的模式
　　15.2.3 通用定时器的特殊工作
　　模式
　　15.3 通用定时器（TIM）的编程方法
　　15.3.1 TIM寄存器结构
　　15.3.2 复位TIM外设寄存器函数
　　TIM_DeInit
　　15.3.3 初始化TIMx时间基单元
　　函数TIM_TimeBaseInit
　　15.3.4 初始化TIMx外设函数
　　TIM_OCInit函数
　　15.3.5 初始化TIMx外设函数
　　TIM_ICInit
　　15.3.6 初始化TIM_TimeBaseInitStruct
　　结构函数 TIM_Time
　　BaseStructInit
　　15.3.7 初始化TIM_OCInitStruct结构
　　函数TIM_OCStructInit
　　15.3.8 初始化TIM_ICInitStruct结构
　　函数TIM_ICStructInit
　　15.3.9 使能或者禁用TIM外设函数
　　TIM_Cmd
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　　15.3.10 使能或者禁用TIM中断
　　函数TIM_ITConfig
　　15.3.11 配置DMA接口函数
　　TIM_DMAConfig
　　15.3.12 使能或者禁用DMA请求
　　函数TIM_DMACmd
　　15.3.13 配置TIMx内部时钟函数
　　TIM_InternalClockConfig
　　15.3.14 配置TIMx内部触发器为
　　外部时钟函数 TIM_ITRx
　　ExternalClockConfig
　　15.3.15 配置TIMx触发器为外部
　　时钟函数TIM_TixExternal
　　Config
　　15.3.16 配置TIMx外部时钟模型1函数
　　TIM_ETRClockMode1Config
　　15.3.17 配置TIMx外部时钟模型2函数
　　TIM_ETRClockMode2Config
　　15.3.18 配置TIMx外部触发函数TIM_ETRConfig
　　15.3.19 选择TIMx输入触发源函数
　　TIM_SelectInputTrigger
　　15.3.20 设置TIMx预分频函数
　　TIM_PrescalerConfig
　　15.3.21 设置TIMx计数器模式函数
　　TIM_CounterModeConfig
　　15.3.22 设置TIMx输出1函数
　　TIM_ForcedOC1Config
　　15.3.23 设置TIMx输出2函数
　　TIM_ForcedOC2Config
　　15.3.24 设置TIMx输出3函数
　　TIM_ForcedOC3Config
　　15.3.25 设置TIMx输出4函数
　　TIM_ForcedOC4Config
　　15.3.26 使能或禁用ARR上的
　　预装载寄存器函数
　　TIM_ARRPreloadConfig
　　15.3.27 选择外设捕获比较DMA
　　源函数TIM_SelectCCDMA
　　15.3.28 使能或禁用CCR1上的
　　预装载寄存器函数
　　TIM_OC1PreloadConfig
　　15.3.29 使能或禁用CCR2上的
　　预装载寄存器函数
　　TIM_OC2PreloadConfig
　　15.3.30 使能或禁用CCR3上的
　　预装载寄存器函数
　　TIM_OC3PreloadConfig
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　　15.3.31 使能或禁用CCR4上的
　　预装载寄存器函数
　　TIM_OC4PreloadConfig
　　15.3.32 设置捕获比较1快速特征
　　函数TIM_OC1FastConfig
　　15.3.33 设置捕获比较2快速特征
　　函数TIM_OC2FastConfig
　　15.3.34 设置捕获比较3快速特征
　　函数TIM_OC3FastConfig
　　15.3.35 设置捕获比较4快速特征
　　函数TIM_OC4FastConfig
　　15.3.36 清除或者保持OCREF1信号
　　函数TIM_ClearOC1Ref
　　15.3.37 清除或者保持OCREF2信号
　　函数TIM_ClearOC2Ref
　　15.3.38 清除或者保持OCREF3信号
　　函数TIM_ClearOC3Ref
　　15.3.39 清除或者保持OCREF4信号
　　函数TIM_ClearOC4Ref
　　15.3.40 使能或禁用更新事件函数
　　TIM_UpdateDisableConfig
　　15.3.41 设置TIMx编码界面函数TIM_
　　EncoderInterfaceConfig
　　15.3.42 设置事件由软件产生函数
　　TIM_GenerateEvent
　　15.3.43 设置TIMx通道1极性函数
　　TIM_OC1PolarityConfig
　　15.3.44 设置TIMx通道2极性函数
　　TIM_OC2PolarityConfig
　　15.3.45 设置TIMx通道3极性函数
　　TIM_OC3PolarityConfig
　　15.3.46 设置TIMx通道4极性函数
　　TIM_OC4PolarityConfig
　　15.3.47 设置TIMx更新请求源函数
　　TIM_UpdateRequestConfig
　　15.3.48 使能或禁用霍尔传感器接口
　　函数TIM_SelectHallSensor
　　15.3.49 设置TIM单脉冲模式函数
　　TIM_SelectOnePulseMode
　　15.3.50 选择触发输出模式函数
　　TIM_SelectOutputTrigger
　　15.3.51 选择TIMx从模式函数
　　TIM_SelectSlaveMode
　　15.3.52 设置或者重置主/从模式
　　函数TIM_SelectMaster
　　SlaveMode
　　15.3.53 设置TIM计数器寄存器

Page 19



第一图书网, tushu007.com
<<21天学通ARM嵌入式开发>>

　　值函数TIM_SetCounter
　　15.3.54 设置TIM自动重装载寄存
　　器值函数TIM_SetAutoreload
　　15.3.55 设置捕获比较1寄存器值
　　函数TIM_SetCompare1
　　15.3.56 设置捕获比较2寄存器值
　　函数TIM_SetCompare2
　　15.3.57 设置捕获比较3寄存器值
　　函数TIM_SetCompare3
　　15.3.58 设置捕获比较4寄存器值
　　函数TIM_SetCompare4
　　15.3.59 设置TIMx输入捕获1
　　预分频函数TIM_SetIC1
　　Prescaler
　　15.3.60 设置TIMx输入捕获2
　　预分频函数TIM_SetIC2
　　Prescaler
　　15.3.61 设置TIMx输入捕获3
　　预分频函数TIM_SetIC3
　　Prescaler
　　15.3.62 设置TIMx输入捕获4
　　预分频函数TIM_SetIC4
　　Prescaler
　　15.3.63 设置TIMx时钟分割值函数TIM_SetClockDivision
　　15.3.64 获取TIMx输入捕获1值
　　函数TIM_GetCapture1
　　15.3.65 获取TIMx输入捕获2值
　　函数TIM_GetCapture2
　　15.3.66 获取TIMx输入捕获3值
　　函数TIM_GetCapture3
　　15.3.67 获取TIMx输入捕获4值
　　函数TIM_GetCapture4
　　15.3.68 获取TIMx计数器值函数TIM_GetCounter
　　15.3.69 获取TIMx预分频值函数TIM_GetPrescaler
　　15.3.70 获取TIM标志位函数TIM_GetFlagStatus
　　15.3.71 清除挂起标志位函数TIM_ClearFlag
　　15.3.72 获取TIM中断函数TIM_GetITStatus
　　15.3.73 清除中断挂起标志位函数TIM_ClearITPendingBit
　　15.4 综合练习
　　15.5 小结
　　15.6 习题
　第16章 高级控制定时器系统
　　（ 教学视频：46分钟）
　　16.1 高级控制定时器（TIM1）结构
　　16.1.1 时基单元
　　16.1.2 计数器模式
　　16.1.3 重复向下计数器
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　　16.1.4 高级控制定时器的特殊
　　工作模式
　　16.1.5 与霍尔元件的接口
　　16.2 高级控制定时器（TIM1）的
　　编程方法
　　16.2.1 TIM1寄存器结构
　　16.2.2 复位TIM1外设函数TIM1_DeInit
　　16.2.3 初始化TIM1时间基数单位
　　函数TIM1_TIM1BaseInit
　　16.2.4 初始化TIM1通道1函数TIM1_OC1Init
　　16.2.5 初始化TIM1通道2函数TIM1_OC2Init
　　16.2.6 初始化TIM1通道3函数TIM1_OC3Init
　　16.2.7 初始化TIM1通道4函数
　　TIM1_OC4Init
　　16.2.8 设置刹车特性函数
　　TIM1_BDTRConfig
　　16.2.9 初始化外设TIM1函数
　　TIM1_ICInit
　　16.2.10 设置PWM输入模式函数TIM1_PWMIConfig
　　16.2.11 复位TIM1_TIM1BaseInit
　　Struct结构成员函数TIM1_
　　TIM1BaseStructInit
　　16.2.12 复位TIM1_OCInitStruct
　　结构成员函数TIM1_OC
　　StructInit
　　16.2.13 复位TIM1_ICInitStruct
　　结构成员函数TIM1_IC
　　StructInit
　　16.2.14 复位TIM1_BDTRInitStruct
　　结构成员函数 TIM1_BDTRStructInit
　　16.2.15 使能或者禁用TIM1外设
　　函数TIM1_Cmd
　　16.2.16 使能或禁用TIM1主输出
　　函数TIM1_CtrlPWM
　　Outputs
　　16.2.17 使能或禁用TIM1中断TIM1_ITConfig函数
　　16.2.18 设置DMA接口函数TIM1_DMAConfig
　　16.2.19 使能或禁用DMA请求
　　函数TIM1_DMACmd
　　16.2.20 设置DMA内部时钟函数TIM1_InternalClockConfig
　　16.2.21 配置外部时钟模式1函数
　　TIM1_ETRClockMode1
　　Config
　　16.2.22 配置外部时钟模式2函数TIM1_ETRClockMode2Config
　　16.2.23 配置TIM1外部触发函数TIM1_ETRConfig
　　16.2.24 设置内部触发为外部时钟模式
　　函数 TIM1_ITRxExternal
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　　ClockConfig
　　16.2.25 设置TIM1触发为外部时
　　钟函数TIM1_TixExternal
　　ClockConfig
　　16.2.26 选择TIM1输入触发源函数TIM1_SelectInputTrigger
　　16.2.27 使能或禁用更新事件函数TIM1_UpdateDisable
　　Config
　　16.2.28 设置更新请求源函数
　　TIM1_UpdateRequest
　　Config
　　16.2.29 使能或禁用霍尔传感器
　　接口函数TIM1_Select
　　HallSensor
　　16.2.30 设置TIM1单脉冲模式
　　函数TIM1_SelectOne
　　PulseMode
　　16.2.31 选择触发输出模式函数
　　TIM1_SelectOutput
　　Trigger
　　16.2.32 选择TIM1从模式函数
　　TIM1_SelectSlaveMode
　　16.2.33 选择TIM1主/从模式
　　函数TIM1_SelectMaster
　　SlaveMode
　　16.2.34 设置TIM1编码界面函数
　　TIM1_EncoderInterface
　　Config
　　16.2.35 设置TIM1预分频器函数TIM1_PrescalerConfig
　　16.2.36 设置TIM1计数器模式
　　函数TIM1_CounterMode
　　Config
　　16.2.37 设置TIM1输出1电平函数TIM1_ForcedOC1Config
　　16.2.38 设置TIM1输出2电平函数TIM1_ForcedOC2Config
　　16.2.39 设置TIM1输出3电平函数TIM1_ForcedOC3Config
　　16.2.40 设置TIM1输出4电平函数TIM1_ForcedOC4Config
　　16.2.41 使能或禁用预装载寄存器
　　TIM1_ARRPreloadConfig
　　函数
　　16.2.42 选择TIM1外设的通信
　　事件函数TIM1_SelectCOM
　　16.2.43 选择捕获比较DMA源函数
　　TIM1_SelectCCDMA
　　16.2.44 设置或重置捕获比较
　　控制位函数TIM1_CC
　　PreloadControl
　　16.2.45 使能或禁用CCR1上的
　　预装载寄存器函数 TIM1_OC1PreloadConfig
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　　16.2.46 使能或禁用CCR2上的
　　预装载寄存器函数
　　TIM1_OC2PreloadConfig
　　16.2.47 使能或禁用CCR3上的
　　预装载寄存器函数
　　TIM1_OC3PreloadConfig
　　16.2.48 使能或禁用CCR4上的
　　预装载寄存器函数
　　TIM1_OC4PreloadConfig
　　16.2.49 设置捕获比较1快速特征
　　函数TIM1_OC1FastConfig
　　16.2.50 设置捕获比较2快速特征
　　函数TIM1_OC2FastConfig
　　16.2.51 设置捕获比较3快速特征
　　函数TIM1_OC3FastConfig
　　16.2.52 设置捕获比较4快速特征
　　函数TIM1_OC4FastConfig
　　16.2.53 清除或保持OCREF1信号
　　函数TIM1_ClearOC1Ref
　　16.2.54 清除或保持OCREF2信号
　　函数TIM1_ClearOC2Ref
　　16.2.55 清除或保持OCREF3信号
　　函数TIM1_ClearOC3Ref
　　16.2.56 清除或保持OCREF4信号
　　函数TIM1_ClearOC4Ref
　　16.2.57 设置事件由软件产生函数TIM1_GenerateEvent
　　16.2.58 设置通道1极性函数TIM1_OC1PolarityConfig
　　16.2.59 设置通道1N极性函数TIM1_OC1NpolarityConfig
　　16.2.60 设置通道2极性函数
　　TIM1_OC2PolarityConfig
　　16.2.61 设置通道2N极性函数
　　TIM1_OC2NpolarityConfig
　　16.2.62 设置通道3极性函数
　　TIM1_OC3PolarityConfig
　　16.2.63 设置通道3N极性函数
　　TIM1_OC3NpolarityConfig
　　16.2.64 设置通道4极性函数
　　TIM1_OC4PolarityConfig
　　16.2.65 设置计数器寄存器值函数
　　TIM1_SetCounter
　　16.2.66 使能或禁用捕获比较通道
　　x函数TIM1_CCxCmd
　　16.2.67 使能或禁用捕获比较通道
　　xN函数TIM1_CCxNCmd
　　16.2.68 选择TIM1输出比较模式
　　函数TIM1_SelectOCxM
　　16.2.69 设置自动重装载寄存器值
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　　函数TIM1_SetAutoreload
　　16.2.70 设置捕获比较1寄存器值
　　函数TIM1_SetCompare1
　　16.2.71 设置捕获比较2寄存器值
　　函数TIM1_SetCompare2
　　16.2.72 设置捕获比较3寄存器值
　　函数TIM1_SetCompare3
　　16.2.73 设置捕获比较4寄存器值
　　函数TIM1_SetCompare4
　　16.2.74 设置输入捕获1预分频值函
　　数TIM1_SetIC1Prescaler
　　16.2.75 设置输入捕获2预分频值函
　　数TIM1_SetIC2Prescaler
　　16.2.76 设置输入捕获3预分频值函
　　数TIM1_SetIC3Prescaler
　　16.2.77 设置输入捕获4预分频值函
　　数TIM1_SetIC4Prescaler
　　16.2.78 设置时钟分割值函数
　　TIM1_SetClockDivision
　　16.2.79 获取输入捕获1的值函数
　　TIM1_GetCapture1
　　16.2.80 获取输入捕获2的值函数
　　TIM1_GetCapture2
　　16.2.81 获取输入捕获3的值函数
　　TIM1_GetCapture3
　　16.2.82 获取输入捕获4的值函数
　　TIM1_GetCapture4
　　16.2.83 获取TIM1计数器的值函数
　　TIM1_GetCounter
　　16.2.84 获取TIM1预分频值函数
　　TIM1_GetPrescaler
　　16.2.85 获取TIM1标志位函数
　　TIM1_GetFlagStatus
　　16.2.86 清除TIM1挂起标志位函数
　　TIM1_ClearFlag
　　16.2.87 获取TIM1中断函数
　　TIM1_GetITStatus
　　16.2.88 清除TIM1中断挂起
　　标志位函数TIM1_
　　ClearITPendingBit
　　16.3 综合练习
　　16.4 小结
　　16.5 习题
　第17章 时钟控制系统
　　（ 教学视频：43分钟）
　　17.1 复位和时钟控制（RCC）
　　17.1.1 复位的类型
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　　17.1.2 时钟的类型
　　17.2 复位和时钟控制（RCC）的
　　编程方法
　　17.2.1 RCC寄存器结构
　　17.2.2 RCC外围设备复位函数
　　RCC_DeInit
　　17.2.3 配置高速振荡器HSE函数
　　RCC_HSEConfig
　　17.2.4 等待HSE完成启动函数
　　RCC_WaitForHSEStartUp
　　17.2.5 校正HIS函数RCC_
　　AdjustHSICalibrationValue
　　17.2.6 使能或禁用HIS函数
　　RCC_HSICmd
　　17.2.7 配置PLL函数RCC_
　　PLLConfig
　　17.2.8 使能或者禁用PLL函数
　　RCC_PLLCmd
　　17.2.9 配置系统时钟函数
　　RCC_SYSCLKConfig
　　17.2.10 获取系统时钟源函数
　　RCC_GetSYSCLKSource
　　17.2.11 配置AHB时钟函数
　　RCC_HCLKConfig
　　17.2.12 配置低速APB时钟函数
　　RCC_PCLK1Config
　　17.2.13 配置高速APB时钟函数
　　RCC_PCLK2Config
　　17.2.14 使能或者禁用RCC
　　中断函数RCC_ITConfig
　　17.2.15 配置USB时钟函数
　　RCC_USBCLKConfig
　　17.2.16 配置ADC时钟函数
　　RCC_ADCCLKConfig
　　17.2.17 配置LSE函数
　　RCC_LSEConfig
　　17.2.18 使能或者禁用LSI函数
　　RCC_LSICmd
　　17.2.19 配置RTC时钟函数RCC_RTCCLKConfig
　　17.2.20 使能或者禁用RTC时钟
　　函数RCC_RTCCLKCmd
　　17.2.21 获取时钟频率函数
　　RCC_GetClocksFreq
　　17.2.22 使能或禁用AHB外围
　　设备时钟函数RCC_AHB
　　PeriphClockCmd
　　17.2.23 使能或者禁用高速APB2
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　　外围设备时钟函数RCC_
　　APB2PeriphClockCmd
　　17.2.24 使能或者禁用低速APB1
　　外围设备时钟函数RCC_
　　APB1PeriphClockCmd
　　17.2.25 高速APB2外围设备复位
　　函数RCC_APB2Periph
　　ResetCmd
　　17.2.26 低速APB1外围设备复位函数
　　RCC_APB1PeriphResetCmd
　　17.2.27 备份域复位函数
　　RCC_BackupResetCmd
　　17.2.28 使能或者禁用时钟安全
　　系统函数RCC_Clock
　　SecuritySystemCmd
　　17.2.29 选择输出时钟源函数
　　RCC_MCOConfig
　　17.2.30 获取RCC标志函数
　　RCC_GetFlagStatus
　　17.2.31 清除RCC复位标志函数
　　RCC_ClearFlag
　　17.2.32 获取RCC中断函数
　　RCC_GetITStatus
　　17.2.33 清除RCC中断挂起位函数
　　RCC_ClearITPendingBit
　　17.3 实时时钟（RTC）
　　17.3.1 RTC的复位
　　17.3.2 读RTC寄存器
　　17.3.3 配置RTC寄存器
　　17.3.4 RTC标志的设置
　　17.4 实时时钟（RTC）的编程方法
　　17.4.1 RTC寄存器结构
　　17.4.2 使能或者禁用RTC中断
　　函数RTC_ITConfig
　　17.4.3 进入RTC配置模式函数
　　RTC_EnterConfigMode
　　17.4.4 跳出RTC配置模式函数
　　RTC_ExitConfigMode
　　17.4.5 获取RTC计数值函数
　　RTC_GetCounter
　　17.4.6 设置RTC计数值函数
　　RTC_SetCounter
　　17.4.7 获取RTC预分频数值函数
　　TC_GetPrescaler
　　17.4.8 设置RTC预分频数值函数
　　RTC_SetPrescaler
　　17.4.9 设置RTC警报值函数
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　　RTC_SetAlarm
　　17.4.10 获取RTC分割值函数
　　RTC_GetDivider
　　17.4.11 等待RTC寄存器写完成函数
　　RTC_WaitForLastTask
　　17.4.12 等待同步函数
　　RTC_WaitForSynchro
　　17.4.13 获取RTC标志位函数
　　RTC_GetFlagStatus
　　17.4.14 清除RTC挂起标志位函数
　　RTC_ClearFlag
　　17.4.15 获取RTC中断函数
　　RTC_GetITStatus
　　17.4.16 清除RTC中断挂起位函数
　　RTC_ClearITPendingBit
　　17.5 综合练习
　　17.6 小结
　　17.7 习题
　第18章 看门狗系统
　　（ 教学视频：22分钟）
　　18.1 独立看门狗（IWDG）简介
　　18.2 独立看门狗（IWDG）的编程方法
　　18.2.1 IWDG寄存器结构
　　18.2.2 使能或禁用写寄存器函数
　　IWDG_WriteAccessCmd
　　18.2.3 设置IWDG预分频因子
　　函数IWDG_SetPrescaler
　　18.2.4 设置IWDG重载寄存器
　　函数IWDG_SetReload
　　18.2.5 重载IWDG计数器函数
　　IWDG_ReloadCounter
　　18.2.6 使能独立看门狗函数
　　IWDG_Enable
　　18.2.7 获取IWDG标志函数
　　IWDG_GetFlagStatus
　　18.3 窗口看门狗（WWDG）简介
　　18.3.1 窗口看门狗（WWDG）的
　　基本功能
　　18.3.2 编写窗口看门狗（WWDG）
　　超时程序
　　18.4 窗口看门狗（WWDG）的
　　编程方法
　　18.4.1 WWDG寄存器结构
　　18.4.2 复位WWDG外围设备寄存器
　　复位函数WWDG_DeInit
　　18.4.3 设置WWDG预分频因子
　　函数WWDG_SetPrescaler
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　　18.4.4 设置窗口值函数
　　WWDG_SetWindowValue
　　18.4.5 使能EWI函数
　　WWDG_EnableIT
　　18.4.6 设置WWDG计数器函数
　　WWDG_SetCounter
　　18.4.7 使能WWDG函数
　　WWDG_Enable
　　18.4.8 获取中断标志位函数
　　WWDG_GetFlagStatus
　　18.4.9 清除中断标志位函数
　　WWDG_ClearFlag
　　18.5 综合练习
　　18.6 小结
　　18.7 习题
　第19章 备份寄存器（BKP）
　　（ 教学视频：18分钟）
　　19.1 备份寄存器（BKP）简介
　　19.1.1 侵入检测
　　19.1.2 RTC校准
　　19.2 备份寄存器（BKP）的编程方法
　　19.2.1 BKP寄存器结构
　　19.2.2 BKP寄存器复位函数
　　BKP_DeInit
　　19.2.3 配置侵入检测引脚有效
　　电平函数BKP_Tamper
　　PinLevelConfig
　　19.2.4 使能或禁用侵入检测引脚
　　函数BKP_TamperPinCmd
　　19.2.5 使能或禁用侵入检测引脚
　　中断函数BKP_ITConfig
　　19.2.6 使能或禁用校准时钟输出
　　函数 BKP_RTCCalibration
　　ClockOutputCmd
　　19.2.7 设置RTC时钟校准值函数
　　BKP_SetRTCCalibrationValue
　　19.2.8 写备份寄存器函数BKP_
　　WriteBackupRegister
　　19.2.9 读备份寄存器函数BKP_
　　ReadBackupRegister
　　19.2.10 获取侵入检测引脚事件标志
　　函数BKP_GetFlagStatus
　　19.2.11 清除事件挂起标志函数
　　BKP_ClearFlag
　　19.2.12 获取中断状态函数
　　BKP_GetITStatus
　　19.2.13 清除中断挂起位函数
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　　BKP_ClearITPendingBit
　　19.3 综合练习
　　19.4 小结
　　19.5 习题
　第20章 DMA控制器
　　（ 教学视频：26分钟）
　　20.1 DMA控制器简介
　　20.1.1 DMA寄存器的基本特性
　　20.1.2 DMA寄存器的基本功能
　　20.2 DMA控制器的编程方法
　　20.2.1 DMA寄存器结构
　　20.2.2 DMA通道寄存器复位函数
　　DMA_DeInit
　　20.2.3 参数初始化函数DMA_Init
　　20.2.4 复位DMA_InitStruct函数
　　DMA_StructInit
　　20.2.5 使能或禁用DMA通道函数
　　DMA_Cmd
　　20.2.6 使能或禁用DMA通道
　　中断函数DMA_ITConfig
　　20.2.7 获取剩余数据单元函数
　　DMA_GetCurrDataCounter
　　20.2.8 获取DMA通道标志函数
　　DMA_GetFlagStatus
　　20.2.9 清除挂起标志函数DMA_
　　ClearFlag
　　20.2.10 获取中断状态函数
　　DMA_GetITStatus
　　20.2.11 清除挂起位函数DMA
　　ClearITPendingBit
　　20.3 综合练习
　　20.4 小结
　　20.5 习题
　第21章 电源控制（PWR）
　　（ 教学视频：34分钟）
　　21.1 电源控制的结构
　　21.2 电源管理器
　　21.2.1 上电复位（POR）和
　　掉电复位（PDR）
　　21.2.2 可编程电压监测器（PVD）
　　21.3 低功耗模式
　　21.3.1 降低系统时钟
　　21.3.2 外部时钟的控制
　　21.3.3 睡眠模式
　　21.3.4 停止模式
　　21.3.5 待机模式
　　21.3.6 低功耗模式下的自动唤醒
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　　（AWU）
　　21.4 电源控制（PWR）的编程方法
　　21.4.1 GPIO寄存器结构
　　21.4.2 PWR外围寄存器复位函数
　　PWR_DeInit
　　21.4.3 使能或禁用备份寄存器函数
　　PWR_BackupAccessCmd
　　21.4.4 使能或禁用电源电压探测
　　器函数PWR_PVDCmd
　　21.4.5 配置电压门限值函数
　　PWR_PVDLevelConfig
　　21.4.6 使能或禁用唤醒引脚函数
　　PWR_WakeUpPinCmd
　　
　　21.4.7 进入STOP模式函数
　　PWR_EnterSTOPMode
　　21.4.8 进入STANDBY模式函数
　　PWR_EnterSTANDBYMode
　　21.4.9 获取PWR标志位状态函数
　　PWR_GetFlagStatus
　　21.4.10 清除PWR挂起标志位
　　函数PWR_ClearFlag
　　21.5 综合练习
　　21.6 小结
　　21.7 习题
第四篇 嵌入式系统实战
　第22章 嵌入式实时操作系统
　　FREERTOS的移植
　　（ 教学视频：22分钟）
　　22.1 获取FreeRTOS内核
　　22.2 在STM32上移植FreeRTOS
　　22.2.1 宏定义部分
　　22.2.2 C接口部分
　　22.2.3 汇编处理部分
　　22.2.4 创建测试任务
　　22.3 小结
　　22.4 习题
　第23章 嵌入式系统UC/OS-Ⅱ的移植
　　（ 教学视频：23分钟）
　　23.1 获取UC/OS-Ⅱ嵌入式系统内核
　　23.2 在STM32上移植UC/OS-Ⅱ
　　23.2.1 移植要求
　　23.2.2 头文件OS_CPU.H
　　23.2.3 C文件OS_CPU_C.C
　　23.2.4 汇编文件OS_CPU_A.ASM
　　23.2.5 测试任务
　　23.3 小结
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　　23.4 习题
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编辑推荐

　  为了能让初次接触ARM嵌入式系统开发的爱好者快速而又轻松地学会ARM处理器及其程序开发，
笔者总结了自己学习ARM的经验，并结合多年实际开发的经验，编写了这本ARM嵌入式开发的基础
教程。
在《21天学通ARM嵌入式开发（附光盘第2版）》中，笔者薛园园从最基础的概念入手，循序渐进地
将ARM处理器开发和程序设计中的每个技术点展现在读者面前，力求让读者在最短的时间内高效地掌
握ARM处理器及嵌入式开发的基础概念及技术要点。
本书采用了最新的ARM Cortex-M3内核进行讲解。
最新的ARM Cortex-M3内核提供了更为强大的功能，目前正在取代老款的ARM7等内核。
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