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内容概要

　　《机械工程控制基础》介绍控制理论的基本原理及基本知识，以及其在机械工程中的应用。
内容包括机械工程控制的基本概念、控制系统的数学模型、控制系统的时域分析法、控制系统的频域
分析法、控制系统的校正与工程设计、离散控制系统、MATLAB/Simulink在控制工程中的应用等，每
章都备有学习要点、本章小结及习题。
《普通高等教育机械类“十二五”规划系列教材：机械工程控制基础》力求简明易懂，实用性强，可
作为普通高等学校机械工程类专业，特别是机械设计制造及其自动化专业的本科、专科教材，也可供
有关教师与工程技术人员作为参考资料。
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