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内容概要

本书系统讲述基于MATLAB的控制系统分析和设计方法。
全书共7章，第1章总体介绍MATLAB，第2章为读者提供了在应用MATLAB分析和设计控制系统之前所
应掌握的预备知识，第3章详细讨论了如何应用MATLAB获得动态系统在时域信号作用下的瞬态响应
，第4章和第5章分别讲解了如何运用MATLAB进行根轨迹和频域方法的分析和设计，第6章讨论了通
过MATLAB处理的状态空间设计问题，如极点配置和状态观测器，第7章提供了控制系统设计中最优
参数组选取的计算方法，全书最后讨论了用MATLAB解决二次型最优控制问题的方法。
    本书适合自动化专业的本科生、控制科学与工程的研究生作为教材或参考书，也适合从事控制领域
工作的科研人员和工程师参考。
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作者简介

Katsuhikl Ogata，1956年毕业于美国加州大学伯克利分校，获得工程学博士学位，现为美国明尼苏达大
学退休教授，出版了多部自动控制理论和工程应用方面的书籍，其中Modern Control Engineering在国
际上颇有影响，已被译成了中、法、俄、日、西班牙等国文字出版发行。
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编辑推荐

　　Ogata教授所著的Modern Control Engineering一书已成为控制理论的最经典教材之一，据悉其第五
版将于2009年问世。
这本MATLAB教材的编排与Ogata的现代控制工程教材同步。
读者一打开本书，就会有一种似曾相识的亲切感，也许就会有继续研读的愿望。
书中除了开篇关于MATLAB基本内容的介绍之外，其他章节的安排基本上与Modern Control Engineering
一一对应，覆盖了系统建模、瞬态响应分析、根轨迹分析、频域分析以及状态空间控制系统设计方法
和优化问题。
该书可供各大专院校作为教材使用，也可供从事相关工作的人员作为参考用书使用。
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