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内容概要

微型惯性技术是在传统惯性技术基础上，随着MEMS等技术的发展，新兴和发展起来的一项多学科交
叉的前沿技术，是惯性技术的一个主要发展方向。
为适应更新教学内容和满足有关科技工作人员的需要，我们编著了本教材。
本书系统地介绍了硅微惯性技术，内容主要包括：硅微惯性技术的基础知识；硅微惯性仪表的原理、
设计及组合技术；硅微惯性器件与系统的测试、标定及评价技术；基于硅微惯性器件的捷联式惯性导
航与组合导航技术。
    本书注重理论与工程实际的结合，在介绍理论的基础上，还融入了作者及其他研究者近年来的许多
实际研究成果，理论与实践并重。
    本书可作为高等院校惯性技术、测控技术与仪器及其相关专业的研究生、本科生的教学参考用书，
也可供从事惯性技术及传感器与执行器的有关科技人员参阅。
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作者简介

刘俊，男，1968年9月生，工学博士，教授，博士生导师，享受国务院政府津贴。
现任中北大学仪器科学与动态测试教育部重点实验室常务副主任。
从事微惯性技术，动态测试及智能仪器技术研究。
先后在国际、国内的重要学术刊物上发表相关学术论文37篇，翻译出版《微传感器与执行器》
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