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内容概要

本书属于《航天测量船海上测控技术丛书》之一，共分6章，主要围绕船舶减摇、稳定平台、伺服稳
定三级减摇措施系统介绍了航天测量船测控通信设备船摇稳定技术，并重点阐述了船载伺服稳定技术
及船载伺服系统设计。
    本书可作为船载伺服系统设计人员、航天测量船测控设备总体人员以及船载测控通信设备相关岗位
人员了解、学习、掌握有关船摇稳定技术的参考材料。
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章节摘录

第1章 概论1.1 航天测量船概述1.1.1 航天测量船发展概况20世纪60年代，随着卫星、导弹、飞船及微电
子技术的飞速发展，在航天事业的发展中仅在本国领土范围内已无法满足各种型号飞行器全程飞行试
验要求，美国、苏联在各类飞行器的全程飞行试验中都充分利用了约占地球总面积70％的海洋。
美、苏两国几乎同时开辟了海洋试验靶场。
美国建立了太平洋靶场舰队和大西洋靶场舰队，苏联建立了归属于符拉迪沃斯托克（海参崴）的太平
洋靶场舰队，把航天测控通信网从陆地延伸到海洋，扩大了战略武器和航天技术的试验范围。
随着我国运载火箭和卫星技术的成熟与发展，在1965年，周恩来总理主持中央专委会议研究了建立远
洋航天测量船的问题。
后来经过国防科委、海军组织有关科技人员反复论证，制定了我国研制“远望”号航天测量船的计划
。
从1967年到1979年，历经13个春秋，终于成功研制了我国第一代“远望”号航天测量船。
“远望”号航天测量船的研制走的是一条与美、苏完全不同的道路。
美国在1957年就开始研制航天测量船，它首先用第二次世界大战期问的自由轮改装成执行单一任务的
遥测船，后来又用旧船改装成大型综合测量船。
如当时比较典型的“阿诺德将军”号、“红岩”号等，它们大都采用大型油船拼接而成，投资很大，
使用期限很短。
苏联在1958年，也采用中小型船改装成执行简单任务的遥测船，数量很小，后来开始研制全新的综合
测量船如“克雷洛夫”号、“柯玛洛夫”号，并研制出当今世界最大的5.3 5万吨的航天测量船“加加
林”号。
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编辑推荐

《航天测量船测控通信设备船摇稳定技术》由国防工业出版社出版。
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