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内容概要

　　本书从推广自动化技术综合应用角度出发，将当前最新的自动化硬件技术和应用软件技术整合为
一体，并结合实践环节训练，为读者搭建了一个面向自动化综合应用技术的快速集成平台。
本书包括了嵌入式控制器应用技术、可编程序控制器应用技术、变频器应用技术、触摸屏应用技术、
工业控制计算机应用技术以及计算机组态软件应用技术等内容。
本书在2007第1版的基础上进行了适度修订，进一步强化了实用性。
通过本书，可使读者对当前的自动化应用技术有一个较为全面的认识，同时提高自动化技术的综合应
用能力。

　　本书既适用于自动化、电气工程及其自动化、机电一体化等相关专业作为本、专科的专业教材，
又适用于有一定自动化技术基础的读者了解和掌握新的自动化控制技术。
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章节摘录

版权页：   插图：   触摸屏的基本原理是，用手指或其他物体触摸安装在显示器前端的触摸屏时，所触
摸的位置（以坐标形式）由触摸屏控制器检测，并通过接口（如RS—232串行口）送到CPU，从而确
定输入的信息。
 触摸屏系统一般包括触摸屏控制器（卡）和触摸检测装置两个部分。
其中，触控屏控制器（卡）的主要作用是从触摸点检测装置上接收触摸信息，并将它转换成触摸点坐
标，再送给CPU，它能同时接收CPU发来的命令并加以执行：触摸检测装置一般安装在显示器的前端
，主要作用是检测用户的触摸位置，并传送给触摸屏控制器（卡）。
 2.触摸屏基本结构组成分析 按照触摸屏的工作原理和传输信息的介质，触摸屏可分为四种，它们分别
为电阻式、电容感应式、红外线式及表面声波式触摸屏。
每一类触摸屏都有其各自的优缺点，要了解哪种触摸屏适用于哪种场合，关键就在于要懂得每一类触
摸屏的工作原理和特点。
 （1）电阻式触摸屏 电阻式触摸屏是利用压力感应进行控制。
电阻触摸屏的主要部分是一块与显示器表面非常配合的电阻薄膜屏，这是一种多层的复合薄膜，它以
一层玻璃或硬塑料平板作为基层，表面涂有一层透明氧化金属（透明的导电电阻）导电层，上面再盖
有一层外表面硬化处理、光滑防擦的塑料层，它的内表面也涂有一层涂层，在它们之间有许多细小的
（小于1/1000in）透明隔离点把两层导电层绝缘隔开。
 当手指触摸屏幕时，两层导电层在触摸点位置就有了接触，电阻发生变化，在X和Y两个方向上产生
信号，然后送触摸屏控制器。
控制器检测到这一接触并计算出（X，Y）的位置，再根据模拟鼠标的方式运作。
这就是电阻式触摸屏的基本原理。
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