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内容概要

本书系统地介绍了反演控制方法的基本原理及其在不确定非线性系统中的应用。
全书共分为6章，在介绍反演法的一般理论的基础上，重点论述了抑制参数漂移的自适应反演方法，
考虑非线性干扰观测器的弱抖振滑模反演方法，针对系统模型部分未知的情况，使用模糊系统和神经
网络估计系统中的未知部分，给出了基于智能系统的反演设计方法，同时本书介绍了系统状态未知情
况下的反演设计方法。
针对各种情况本书均给出了详细的理论设计方法和Matlab仿真。

本书是作者在从事控制理论与控制方法研究的基础上完成的。
本书适用于从事非线性控制方法研究的工作人员和研究生参考。
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