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前言

《传感器与执行器大全》(年卷)已连续出版11卷，《2007／'2008传感器与执行器大全》已是第12卷。
，为了方便科技人员掌握传感器基础知识，从《1999／'2000传感器与执行器大全》开始，增加了传感
器基础部分，本卷主要介绍旋转体用陀螺仪的基础、原理、功能、结构等知识。
本书主要分如下3部分：第1部分分为2篇，共10章。
第1篇转子型振动陀螺仪，共5章，详细介绍了各类转子型陀螺仪的基础知识；第2篇微机械(MEMs)陀
螺仪，共5章，介绍了各类微机械陀螺仪的原理、功能、结构等内容。
第2部分分为3篇，共37章。
第1篇敏感元器件与传感器，共27章，全面、系统地介绍了各类敏感元器件与传感器的原理、结构、性
能和用途；第2篇变送器，共3章，介绍了各类变送器的原理、结构、性能和用途；第3篇执行器，共7
章，介绍了电动机、泵、阀、接近开关、控制器及报警器等执行器的原理、结构、性能和用途。
全书共介绍产品873种，其中国内产品751种。
第3部分是研制、生产和销售传感器、执行器与变送器的国内外厂商的技术支持资料，计5110家，其中
国内厂商1365家。
传感器与执行器的种类和研制、生产的企事业单位很多，鉴于篇幅有限，已在《实用传感器手册》、
《传感器敏感元器件实用指南》，以及《1996／1997传感器与执行器大全》至《2006／2007传感器与执
行器大全》中编入的产品介绍，本书一般不再编入，敬请产品介绍未被编入本书的传感器企事业单位
谅解。
此外，编入本书的产品介绍基本上保持了各厂商的特色，这样就出现了有的产品命名、所用术语、图
形符号及单位不符合国家标准公布的规定，为了方便读者查阅厂家产品，这里不做标准方面的统一工
作，在此也请读者注意。
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内容概要

　　《2007/2008传感器与执行器大全年卷：传感器·变速器·执行器》是中国电子学会敏感技术分会
、北京电子学会和北京电子商会传感器分会年卷编委会编写的出版物，每年一卷。
本年卷分3部分，第1部分介绍旋转体用陀螺仪；第2部分介绍传感器、变送器和执行器产品；第3部分
介绍研究、生产和销售这些产品的技术支持。
　　《2007/2008传感器与执行器大全年卷：传感器·变速器·执行器》是选用传感器与执行器的必备
手册，可供传感器与执行器生产、研制和应用的厂商及科技工作者阅读，也可供高等院校相关专业的
师生参考。
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章节摘录

插图：第1章旋转状态飞行器用转子型振动陀螺仪的数学模型1.1飞行中飞行器的特征以质量中心为参
照的飞行器的运动，以此为参照确定陀螺仪的工作特性。
在详细研究各种不同飞行状态下装在活动的旋转目标上的陀螺仪的性能之前，必须界定由该目标在飞
行中所完成的运动特性。
旋转状态飞行器用的转子型振动陀螺仪就是角速度传感器。
因此，在详细研究旋转状态目标在飞行中的性能时，要将研究范围局限于围绕质量中心的可能发生的
运动。
精确测定目标的运动各项参数不是本节的目的，以质量中心为参照的目标物的运动特性的定性研究才
是我们的工作任务。
仪器原本专用于在绕纵轴旋转的自动导引对空火箭的控制通道中产生阻尼力矩。
应当指出，火箭和导弹绕其纵轴旋转的任务首先是保证其飞行稳定性，这种自身的旋转运动会降低一
些围绕火箭重心的转动力矩对火箭运动特性的影响。
例如，有些转动力矩由其壳体的加工工艺缺陷（火箭发动机对于纵轴的倾斜弯曲）产生，这些缺陷在
火箭（炮弹）旋转中的平均作用，可使干扰力矩作用得以改善。
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编辑推荐

《2007/2008传感器与执行器大全(年卷):传感器、变速器、执行器》主要分如下3部分：第1部分分为2篇
，共10章。
第1篇转子型振动陀螺仪，共5章，详细介绍了各类转子型陀螺仪的基础知识；第2篇微机械(MEMs)陀
螺仪，共5章，介绍了各类微机械陀螺仪的原理、功能、结构等内容。
第2部分分为3篇，共37章。
第1篇敏感元器件与传感器，共27章，全面、系统地介绍了各类敏感元器件与传感器的原理、结构、性
能和用途；第2篇变送器，共3章，介绍了各类变送器的原理、结构、性能和用途；第3篇执行器，共7
章，介绍了电动机、泵、阀、接近开关、控制器及报警器等执行器的原理、结构、性能和用途。
全书共介绍产品873种，其中国内产品751种。
第3部分是研制、生产和销售传感器、执行器与变送器的国内外厂商的技术支持资料，计5110家，其中
国内厂商1365家。
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