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内容概要

本书构建了生物机械工程学科的基本框架，系统地论述了生物机械工程学科领域的基本内容，尤其注
重其基本概念、基本理论和基本方法，特别注意对各种学术观点的兼收并蓄，努力反映该学科领域的
最新成果。
    全书共5篇18章：第1篇为生物机械工程基础；第2篇为人工器官；第3篇论述人体检测与信息处理；
第4篇仿生学与医用机器人；第5篇为生物机械设计，特别对生物机械的现代设计方法进行了介绍。
    本书可供医学专业、仪器设备专业、医疗器械行业以及从事生物机械设计、开发、制造的技术人员
学习参考，也可作为生物医学工程、医学影像、测控仪器与测控技术、机械工程及其自动化专业研究
生和本科生的教材或教学参考书。
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机械工程的主要研究领域  1.4 生物机械工程发展的基本条件与主要趋势 第2章 人体系统及理论  2.1 人
体系统工程及人体组成  2.2 人体数学模型  2.3 人体光学特性  2.4 人体电学特性  2.5 人体机械特性 第3章 
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处理 第9章 人体信息检测概述 第10章 检测传感器 第11章 人体检测相关技术及应用第4篇 仿生学与医用
机器人 第12章 仿生学 第13章 医用机器人第5篇 生物机械设计 第14章 生物机械设计概述 第15章 生物机
械人机工程设计 第16章 生物机械安全设计 第17章 生物机械创新设计 第18章 生物机械设计实例参考文
献
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