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内容概要

本书由神经网络原理和神经网络控制两部分组成。
第一部分
介绍常用神经网络构成的原理及学习算法。
第二部分介绍神经网
络在自动控制领域中的应用，内容涉及神经网络系统辨识、神经
网络控制器设计及神经网络的故障诊断与容错控制等方面。

本书可作为自动控制、计算机、通信等有关专业大学本科学
生及研究生的教学参考书，也可供相关领域的工程技术人员和研
究人员参考。
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