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前言

　　21世纪对专门人才的培养提出了新的要求，特别是21世纪机械产品的国际竞争愈来愈激烈，要求
机械产品不断创新，努力提高产品质量，完善机械性能，这些必将需要更多的具有创新精神和创造能
力的高素质人才。
本书的编写正是为了培养学生的设计思维和设计创新能力，以满足21世纪对人才的需求。
　　本书是普通高等教育“十一五”国家级规划教材，是在第一版（原教育科学“十五”国家规划课
题研究成果之一——“21世纪中国高等学校应用型人才培养体系的创新与实践”项目研究成果）的基
础上，根据《教育部关于“十一五”期间普通高等教育教材建设与改革意见》的精神，参照全国高校
教学指导委员会关于机械原理课程的教学指南及基本要求的精神和应用型本科机械设计制造及其自动
化专业人才培养目标与规格的要求，并吸取第一版教学实践中所取得的经验以及广大高校师生对本书
的使用意见修订而成的。
　　本书对机械原理课程传统教材的内容和体系进行了一定的改革，全书以培养工程应用能力和机械
系统方案创新设计能力为目标，在内容编排上贯穿了以设计为主线的思想。
在全书内容的取舍和安排上，作者根据多年来致力于教学改革的经验，在编写过程中力求做到：　
　1.坚持基础理论以应用为目的、以必需够用为度的原则，教材内容选择及体系结构完全适应应用型
本科人才培养体系的教学需要，力求体现应用型本科人才培养体系的教学特色。
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内容概要

　　《机械原理（第2版）》是在第一版的基础上，根据高等工科院校机械原理课程最新的教学基本
要求和应用型本科机械设计制造及其自动化专业人才培养目标与规格的要求，并结合多年来教学实践
经验以及广大高校师生对《机械原理（第2版）》的使用意见修订而成的。
《机械原理（第2版）》对机械原理课程传统教材的内容和体系进行了一定的改革，全书以培养工程
应用能力和机械系统方案创新设计能力为目标，在内容编排上贯穿了以设计为主线的思想，除包括常
用机构的结构设计和机构运动、动力分析，机械运动系统方案设计、工业机器人机构简介的内容外，
还对连杆机构、凸轮机构及平面机构运动分析的解析法进行了较为详细的介绍。
书后附有压床机构中六杆机构运动的解析法设计和凸轮机构的解析法设计的程序，供读者参考。
除绪论外，各章均有本章内容简介、本章小结及一定数量的习题，更便于学生学习和总结。
《机械原理（第2版）》可作为高等学校机械类专业的教材，适宜课程教学时数为45-65学时，也可供
其他有关专业的师生及工程技术人员参考。
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章节摘录

　　2.机构　　用构件间能够相对运动的连接方式组成的构件系统称为机构。
故经分解可知，上述内燃机是由齿轮机构、凸轮机构和连杆机构所组成的。
　　由此可见，机构是机器的重要组成部分，其主要功能是实现运动和动力的传递和变换。
因此，机构也具有机器的前两个特性，即　　1）是一种通过加工制造而成的机件组合体。
　　2）机器中各个机件之间都具有确定的相对运动。
　　由上可知，机器是由一个或多个各种不同机构所组成。
它可以完成能量的转换或作有用的机械功，而机构则仅仅起着运动和动力的传递和变换的作用。
或者说，机构是实现预期的机械运动的机件组合体，而机器则是由各种机构组成的，能实现预期机械
运动并完成有用机械功或转换机械能的机构系统。
　　由于机构与机器都具有两个共同的特性，所以从结构和运动的角度去看，两者并无差别。
因此，人们常用“机械”作为机器和机构的总称。
　　就功能而言，一般机器包含四个组成部分：动力部分、传动部分、控制部分、执行部分。
动力部分可采用人力、畜力、液力、电力、热力、磁力、压缩空气等作动力源，其中利用电力和热力
的原动机（电动机和内燃机）使用最广。
传动部分和执行部分由各种机构组成，是机器的主体。
控制部分包括各种控制机构（如内燃机中的凸轮机构）、电气装置、计算机和液压系统、气压系统等
。
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