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内容概要

本书在总结作者以及国内外学者近年来在复杂网络控制系统动力学及其应用方面研究成果的基础上，
结合当今控制领域的研究热点，从自动控制和智能控制的角度出发，以网络控制系统、神经网络和复
杂网络等复杂动态系统作为切人点，依托控制理论、随机分析工具和统计方法，全面系统地介绍了网
络控制、神经网络稳定性和复杂网络中的基础知识，对网络控制系统的量化控制、随机网络控制系统
的分析和综合、区间时滞的稳定性问题、随机神经网络的网络化同步控制问题和复杂网络的能控性等
多个难点和热点问题进行了分析和证明，给出了大量简单易懂且行之有效的判据和丰富的仿真实例，
并将所得到的部分理论结果推广到实际的图像加密算法设计和进化计算优化算法设计问题中，达到了
理论联系实际的目的。

本书可供高等院校和研究单位控制理论和数学专业的科研工作者、工程师、研究生以及高年级本科生
阅读。
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