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前言

智能控制系统是具有拟人智能特性并采用人工智能与控制理论相结合的智能控制方法和技术来设计与
实现的控制系统。
智能控制是人工智能和自动控制相结合的产物，是控制技术向智能化发展的成果。
智能控制不仅能自动地处理数据信息和知识信息，而且具有一定的推理决策能力，能够进行过程的故
障诊断、隔离和控制的重组，从而在技术和功能上与已有的经典控制和现代控制相比有了较大的扩展
，为实现工业生产的高质量、高可靠、高效益、高节能的目标提供了可能性。
最经济控制基于现代控制理论，在给定的控制技术性能要求下，从技术上可行的各种设计中，挑选出
设备投资最少、系统运行费用最低的方案。
最经济控制实际上是以系统的技术性能为约束条件、以系统的经济投入最少为目标函数的最优控制问
题。
该项研究建立了控制理论与工程实践之间的联系，它将系统能控性和能观性的研究成果应用于具体的
工程技术实践中。
但是，其研究的前提是必须建立控制对象的数学模型。
然而在实际控制工程中，许多系统很难建立既准确又不至于过分复杂的数学模型。
因为这些系统是时变的、高度非线性的、不确定的、复杂的，有的控制还是定性的。
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内容概要

本书在最经济控制、低成本自动化和智能控制已有成果的基础上，提出和研究开发了最经济智能控制
系统的概念、设计方法和实现技术。
最经济智能控制研究发展了最经济控制理论及其应用，将面向常规控制系统的最经济控制推广到基于
计算机网络的智能控制系统中，同时在智能控制系统的设计中引入最经济控制的思想，实现最经济控
制与智能控制的结合，为智能控制的研究和应用进行新的探索，为低成本自动化系统设计提供新的理
论方法。
    本书可作为从事大型控制、管理与信息系统研究开发与工程设计人员的参考用书，也可供从事智能
控制与智能系统研究、设计和应用工作的科技工作者参考。
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章节摘录

插图：第1章绪论1.1引言目前我国已经建立了比较完整、布局基本合理的工业体系。
但随着工业技术的发展，许多工业发达国家在技术水平和生产水平上都远远超过了我国。
伴随着我国经济体制改革的深化和对外开放政策的实施，我国部分企业采用全部或部分引进的方式从
国外进口了许多先进的技术设备，从而大大地缩短了与发达国家的差距。
同时，国内现代化建设的发展也极大地推动和促进了我国工业技术和装备的发展。
然而，在总体水平上我国的工业同发达国家之间仍然存在着很大的差距，特别是在生产过程自动化方
面尤为突出。
智能控制系统是具有拟人智能特性，并采用人工智能与控制理论相结合的智能控制方法和技术来设计
与实现的控制系统。
智能控制是人工智能和自动控制相结合的产物，是控制技术向智能化发展的成果，其发展方向和目标
应当是模拟、延伸、扩展人的智能控制特性和功能。
它是在常规控制理论和技术基础上的进一步发展与提高，其目的是在非结构化、不确定性，以及与控
制对象有强相互作用的复杂环境中实现过程任务的闭环自动控制。
智能控制不仅考虑被控对象在量方面的描述，而且注重寻求对它们在概念、因果关系、功能等方面的
质的描述；不仅能自动地处理数据信息，而且能自动地处理知识信息；还具有一定的推理决策能力，
能够进行过程的故障诊断、隔离和控制的重组，从而在技术和功能上跟已有的经典控制现代控制相比
有了较大的扩展，为实现工业生产的高质量、高可靠、高效益、高节能的目标提供了可能。
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编辑推荐

《最经济智能控制系统研究及其应用》特点：最经济智能控制系统是在最经济控制、低成本自动化和
智能控制已有成果的基础上提出来的，强调以系统的技术性能指标为约束条件、以系统的经济性为设
计目标的控制系统设计思想。
《最经济智能控制系统研究及其应用》理论联系实际，以技术及其应用为主线，详细阐述了最经济智
能控制系统的设计方法，理论浅显易懂，技术易于实现，应用效果显著。
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