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内容概要

　　本书是一部关于动态多尺度系统（DMS）估计理论的专著，全面总结了作者在本领域取得的研究
成果和国内外的研究进展，系统介绍了基于MAR模型的静态估计算法和多尺度状态空间分析与综合、
多尺度动态递归估计，DMS 分布式融合估计，基于微分方程约束、线性白噪声、线性有色噪声、非线
性自噪声等多种条件下的DMS最优/次优/快速算法等内容。
　　本书的读者对象是从事信息融合、多尺度建模、最优估计理论及应用研究的研究生和科研人员，
同时对从事控制理论研究、系统设计、开发和应用的广大工程技术人员也具有一定的参考价值。
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