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前言

机器人是人类20世纪的伟大发明之一。
作为一种新型的生产工具，在减轻劳动强度，提高劳动生产率，把人从危险、恶劣的环境下解放出来
等方面显示出极大的优越性。
机器人产业已成为当代应用广泛、发展迅速的高技术产业之一。
日本是世界上机器人技术最为先进的国家，有关机器人的知识也相当普及，素有“机器人王国”之称
。
而在我国，特别是在青少年中，机器人知识的普及还远远不够。
译者有幸把本书介绍给年轻的读者们，就是想让读者了解一些有关机器人控制的入门知识。
但要想深入、系统地掌握这些知识，至少还要通过大学阶段的学习才行。
本书对理论部分采用深入浅出的讲解方法，使读者接受起来不感到困难；书中大量的插图能帮助读者
理解和记忆；书中小博士的引导和体会更能帮助读者思考，增加读完本书的勇气和兴趣。
其实，难与不难是相对的，一切都在于自己的努力。
这里要感谢大熊繁先生和日本欧姆出版社为我们出了一本好书。
还要感谢科学出版社给了翻译出版本书的机会。
沈阳工业大学罗抟翼教授对本书进行了仔细审校，提出了很多宝贵意见，在此表示衷心感谢。
由于译者水平有限，错误和不妥之处在所难免，敬请读者批评指正。
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内容概要

本套丛书系引进欧姆出版社翻译版权出版地中文版系列。
基本涵盖了应用电子技术进行机械控制这一新兴学科的全部知识。
内容简洁，精炼， 重点突出， 注重基本概念和基本原理的阐述。
     本书对机器人的理论部分采用深入浅出的方式进行。
讲解采用大量插图帮助读者和理解、记忆。
书中小博士的引导和体会能帮助读者思考，增加了本书的趣味性。
     本书实用性强，可作为高校机械类专业的本、专科学生及研究生的教学参考书或教材，也适用于函
授或自学，对于从事机电一体化方面的科技人员有较高的参考价值。
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章节摘录

插图：
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编辑推荐

《图解机电一体化入门系列·机器人控制入门》是由科学出版社出版的。
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